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Targytematika
Villamos szervohajtasok
NGM_AU004_1
Targyfelelés neve: dr. Szénasy Istvan Félév: 2014/15/2
Beszamolasi forma: Folyamatos szamonkéreés
Targy heti 6raszama: 0/4/0 Targy féléves 6raszama: 0/0/0

OKTATAS CELJA

A hallgaték megismertetése a villamos szervohajtasok felépitésével, az alkalmazott szenzorokkal,
szabalyozasi modokkal, a villamos motorok mikodésével, jelleggorbéivel, Uzemviszonyaival. Ezaltal képesek
legyenek villamos szervohajtasok szamitasainak elvégzésére, szimulacidjara, vizsgalatara

TANTARGY TARTALMA

A hallgaté kételezettségei:

- a félév soran a targgyal kapcsolatos hirekrdl, tananyagokrdl informalédni, melyek elérheték a

moodle rendszerben (www.moodle.sze.hu)
- a moodle kurzust felvenni legkésébb a 3. oktatasi hétig, a felvételhez sziikséges informacidk és

jelszavak az els@ oktatasi héten keriilnek kihirdetésre

A félév Uitemezése:

- a félév soran heti 4 éra gyakorlat lesz megtartva
- a félév soran 2 darab zarthelyi keril megirasra a félév (itemezése szerint
- pot zarthelyire az utolsé héten kerl sor kiilén-kilén a zarthelyik anyagabdl (azt kell pétolni,
amelyik nem sikerdilt)
- pot zarthelyinél lehet6ség van mindkét zarthelyi potlasara
- a félév soran egy hazi feladat kerul kiadasra az 3. oktatdasi héten. Ennek feltéltési hatarideje a
moodle rendszerbe a 12. oktatasi hét (vasarnap 23:59)
- a félév soran a hallgatonak lehet6sége van 20-30 perces el6adas tartasara (Korszer(
hajtastechnikai jarm( valasztasa és elemz6 ismertetése az 1. héten megadott szempontok szerint)
0 az el6adas beleszamit a jegybe (plusz 7 pont)
0 ha a hallgaté szeretne eladast tartani, azt a 3. oktatasi hét végeéig kell jelezni az oktato felé

A félév id6beosztasa:

Hét ([Téma Hatarid6
1. Kovetelmények

Villamos szervohajtasok osztalyozasa, felépitése, tipusai

2 Villamos szervomotorok m{ikddése, 6sszehasonlitdsa
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Aszinkron motorok mikodése, jelleggorbéi
Szinkron motorok m(kodése, jelleggorbéi
BLDC motorok m(ikddése, jelleggdrbéi

Egyenaramu motor egyenletei, hatasvazlata, poziciészabalyozas
hatdsvazlata

Szervohajtasok egyenletei

VISSIM és Matlab szimulaciés modellek pozicidszabalyozasra

Hazi feladat
kiadasa

Egyenaramu szervohajtasok, egyenaramu motorok
terhelhet&ségi hatarai

ISZM modulatoros vezérlés

Aramszabalyozas feladatai

Ipari robothajtasok elvi felépitése.

A robotiranyitas feladatai, az inverz és direkt kinematikai
szamitasok szlikségessége, a szervohajtas iranyitasanak
tdmbvazlata 6 tengelyes robotra.

A robotiranyitas transzformacios szamitasainak elve 2 és 3
dimenzidés mozgatasokra
Az dltalanos transzformalt eredménymatrixa.

Az dltalanos kar-elem kapcsolatok Denavit-Hartenberg
transzformalt alakja. A direkt kinematika fogalma.
Robotok palyagorbéi és trajektoriai. Az Utvonaltervezés
altalanos esetei.

Modern ipari robotok izemmaddjai. Robotiranyitas
joystickvezérelt Gzemben, valtozd koordinatarendszerek szerint.

1.ZH

Szinkron motoros szervohajtasok mikddése, négyszogmez@s és
szinuszmezds szervohajtasok

Az daramvektor szabadlyozas célja, elve, koordinata
transzformaciok sziikségessége

10

Aszinkron motorok fordulatszam szabalyozasa,
feszlltséginverterrdl taplalt aszinkron motorok
Aszinkron motorok frekvenciavaltés Gizeme
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Léptet6motoros hajtasok mikddése, jelleggorbéi
Pozicid és fordulatszam érzékel 8k

Mezbgyengitett szabdlyozas — fordulatszam tartomany
kiterjesztése
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Laborlatogatas

Hazi feladat
beadasa
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2.ZH

14

Pot zarthelyi

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE

Aldiras feltétele:

aktiv részvétel a gyakorlatokon
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- hazi feladat beaddsa, elfogadasa
- zarthelyi dolgozatok legalabb elégséges szint(i teljesitése

Hazi feladat értékelési modja:

- a hazi feladat akkor keriil elfogadasra, ha a szabalyzokor mikodik és az el6irt feladat
megvaldsitasra kerult

Zarthelyik értékelési médja:

- 0-15 pont elégtelen (1)
- 16 — 18 pont  elégséges (2)
- 19 -22 pont  kozepes (3)

- 23 -26pont j6(4)

- 27 -30 pont jeles (5)

A jegy megallapitasa:
A jegy a zarthelyiken elért pontszamok 6sszegzésével alakul ki. A hallgatéi el6adas plusz 7 pontot ér.

= 0-30 pont elégtelen (1)
- 31-37 pont elégséges (2)
- 38 —44 pont  koOzepes (3)

- 45 -53 pont  j6 (4)

- 54 - 60 pont jeles (5)

KOTELEZO IRODALOM

Kételezé irodalom:

Schmidt, Vinczéné, Veszprémi: Villamos szervo- és robothajtdsok, M{iegyetem Kiad6 2000.
Halasz: Villamos hajtdsok, Miiegyetemi Kiad6 1998.

Dr. Puklus, Dr. Szénasy: Villamos hajtdsok, Széchenyi Istvan Egyetem 2011.

Ajanlott irodalom:

.....

Informatika Tanszék, 2005.
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