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Targyfelelés neve: dr. Szénasy Istvan Félév: 2012/13/1
Beszamolasi forma: Folyamatos szamonkéreés
Targy heti 6raszama: 0/4/0 Targy féléves 6raszama: 0/0/0

OKTATAS CELJA
Specidlis fejezetek az Automatizalt villamos hajtdsok kiegészitéseként

TANTARGY TARTALMA

Szervohajtasok dinamikai problémai. A pozicidszabalyozas hatdsvazlata. Felépités, miikodési elv. A pozicidszabalyozas
kovetelményei.
Korer6sités-valtoztatds hatdsa, beallasi ido, korldtozasok lehetdségei, céljai.
P¢ldak DC szervohajtasokra.

VISSIM és MATLAB szimulacios modellek pozicioszabalyozasra. A pozicidszabalyozott modell felépitése és futtatasa.
Elérhetéség, szimulécios nyelv kezelése, beallitasi lehetéségek. Ertékelési lehetéségek. A modell modositasa.

KIf. paramétermodositasok htasainak elemzése modellfuttatassal

Szabalyozasi tulajdonsagok vizsgalata, a MATLAB Control toolbox.

Aszinkron motoros hajtasok frekvenciaszabalyozott tizeme, motorjellemzok a frekvencia fiiggvényében, egyenletek.
PMSZM szinkron szervohajtasok. A PM szinkron motor tizeme €s dramvektoros szabalyozdsa.

BLDC és szinkron motorok. Az d&ramvektor szabalyozas célja, elve, a forgo és 4llo koordindtarendszerek kozti
transzformaciok sziikségessége.

PMSZM hajtasok felépitése, rendszertechnikdja, az iranyitas hardveres kialakitasanak elve és gyakorlata. Integralt vezérlo
aramkorok. A feladatok szervezése és végrehajtasa.

MATLAB szimulacids modellfuttatdsok PMSZM vizsgélatokra. MATLAB modellek
Felkésziilést segitd forrasok, fejezetek: ea, internet, MATL AB-Simulink programcsomagok

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE
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Félévkozi szamonkérés modja
Beadand¢ feladat: VISSIM (vagy MATLAB) programon pozicidszabdlyozds modellvizsgalata és elemzése Zarthelyi
dolgozat (2)
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