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Targyfelelés neve /

Teacher's name:  Beke Péter Félév / Semester: 2015/16/2
Beszamolasi forma /

Assesment: Vizsga

Targy heti 6raszama / Targy féléves 6raszama /

Teaching hours(week): 3/0/2 Teaching hours(sem.): 0/0/0

OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

A korszer(i jarmiivillamos- €s elektronikai egységekbdl felépitett rendszerek kialakitasanak, miikodésének elvi,
valamint gyakorlati koriilmények kozotti megismertetése a hallgatokkal.

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

Oktatasi hét Téma
1 Targy tematikdja: 1. Jeladdk, érzékeldk. 2. Motorelektronika. 3. CAN, LIN
buszrendszerek. 4. Er8atvitel elektronikaja. 5. Menetdinamika elektronikaja. 6.
Komfortelektronika 1. Jeladdk, érzékel6k.
A magneses tér paramétereinek érzékelése, mérése.
Magneses tér érzékelS szenzorok kialakitasa, hasznalata (Hall IC-s gyujtas jeladdk).
Megvilagitas, fényintenzitds érzékelése, mérése.
Megvilagitas érzékel§ szenzorok kialakitasa, hasznalata (optocsatolds gyujtas jeladdk).

2 1. Jeladdk, érzékel6k 2. Motorelektronika

Analég villamos jelek feldolgozasa, formalasa. Miveleti erGsitds differencialé

aramkorok. (Impulzus jeladdk jelformaldsa). Mlveleti erGsit6k alkalmazasa integratorként,
komparatorként. EI6add: Beke Péter

Gyujtéberendezések elektronizalasanak igénye, kezdeti megoldasok

A gyujtdmodulok elektronikaja. Erintkez8 nélkiili gyujtasvezérlések. Automatikus
zarasszog vezérlés. Aramkorlatozas. Elektronikus elégyuijtas-vezérlés.

3 1. Jeladdk, érzékel6k 2. Motorelektronika

Digitalis villamos jelfeldolgozas alapjai, kapcsoléliizemi tulajdonsagok.

Digitalis alaparamkdrok 1. Multivibratorok (astabil, bistabil, monostabil) mikédése, jellemzdi.
Korszerd, jellegmez8s, szamitdgép-vezérelt gyujtasrendszerek. (Jeladok
felhaszndldsa a preciz gyujtasidépontot meghatarozé értékek érzékelésére, mérésére.)

4 1. Jeladdk, érzékel6k 2. Motorelektronika

Teljesen elektronikus (minden mechanikai elemet kivaltd) gyujtasrendszerek kialakitasa.
Kopogasdetektoros el6gyujtas szabalyozas.

2015.12.07. NEPTUN.NET Egységes Tanulmanyi Rendszer 1



A keverékképzés vezérléséhez, szabdlyozasahoz felhasznalt jeladdk felépitése,

muikodése.

5 1. Jeladdk, érzékel6k 2. Motorelektronika

Specialis jeladdk: Helyzetszenzorok, fordulatszam- és sebességszenzorok, gyorsulds-szenzorok,
nyomasszenzorok, eré- és forgatdonyomaték szenzorok

6 1. Jeladdk, érzékel6k 2. Motorelektronika

Korszer( befecskendezd rendszerek szamitdgépes vezérlése, szabadlyozasa.
A gyujtas és a keverékképzés jeladdinak felhaszndlasa komplex rendszerek kifejlesztéséhez. Az
elektronikus gazadasi rendszer (E-GAS) m(ikddési elve, felépitése

7 2. Motorelektronika
A keverékképzés minGségének javitasa. Kornyezetvédelmi kovetelmények novekedése, a

folyamatos befecskendezés(i rendszerek megjelenése. (K, KE -Jetronic rendszerek)
Az elektronikusan vezérelt szakaszos befecskendezés(i rendszerek fejl6désének
ismertetése a Bosch rendszereken szemléltetve. (LE, LU, L3-Jetronic rendszerfelépitések.)

8 2. Motorelektronika
Motormenedzsment rendszerek | (MOTRONIC rendszer. Hibadiagnosztika)
Motormenedzsment rendszerek Il (MULTEC SPI, ill. MULTEC-M rendszerek. Hibadiagnosztika)

9 1. ZH dolgozat

10 3. CAN, LIN buszrendszerek

CAN BUS tipusok (High Speed CAN, Low Speed CAN), informacié csere
a CAN BUS-on, vezérl6k elhelyezése, mikoédése a CAN BUS-on

11 3. CAN, LIN buszrendszerek

CAN BUS-ok logikaja, adatcsomagok felépitése

Feszlltségképek, hibatipusok a CAN BUS-on

CAN ellen6rzések, CAN vezetékek

LIN BUS felépitése, miikddése

12 3. CAN, LIN buszrendszerek
CAN BUS-ok logikaja, adatcsomagok felépitése
Feszlltségképek, hibatipusok a CAN BUS-on
CAN ellen6rzések, CAN vezetékek
LIN BUS felépitése, m(ikodése

13 4. ErGatvitel elektronikaja

Tengelykapcsolok, sebességvaltok vezérl6 elektronikaja

5. Menetdinamika elektronikdja

Fékrendszerek elektronikaja

Menetstabilitas elektronikaja

6. Komfortelektronika

Adatétvitel és informaciécsere. Uvegszal-technika. MOST adatbuszok

14 2. ZH dolgozat
Laborgyakorlatok Gitemezése
Oktatasi hét Téma
1
2
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3

4

5

6 H6mérsékletmérdk, alapjarati szabalyzok, impulzus relék,
Melegedés szabalyzdk vizsgalata.

Leveg&mennyiség mérdk, lambda-szonda, kopogdasdetektor, valamint
befecskendezd magnes-szelepek vizsgalata.

7 H6mérsékletmérdk, alapjarati szabalyzék, impulzus relék,
Melegedés szabalyzok vizsgalata.
Levegdmennyiség mérdk, lambda-szonda, kopogdsdetektor, valamint
befecskendezd magnes-szelepek vizsgalata.

8 H6mérsékletmérdk, alapjarati szabalyzok, impulzus relék,
Melegedés szabalyzdk vizsgdlata.
Leveg&mennyiség mérdk, lambda-szonda, kopogdasdetektor, valamint
befecskendezd magnes-szelepek vizsgalata.

9 H6mérsékletmérdk, alapjarati szabalyzdk, impulzus relék,
Melegedés szabalyzdk vizsgalata.
Leveg6mennyiség mérdk, lambda-szonda, kopogasdetektor, valamint
befecskendez6 magnes-szelepek vizsgalata.

10 L-Jetronic vezérlé mikodési vizsgalata.
Kozponti befecskendezd (Mono Jetronic fojtdszelep-egység és
GM MULTEC.SPI motormenedzsment rendszer vizsgalata.

11 L-Jetronic vezérld mikodési vizsgalata.
K&zponti befecskendezd (Mono Jetronic fojtdszelep-egység és
GM MULTEC.SPI motormenedzsment rendszer vizsgalata.

12 L-Jetronic vezérld mikodési vizsgalata.
K&zponti befecskendezd (Mono Jetronic fojtdszelep-egység és
GM MULTEC.SPI motormenedzsment rendszer vizsgalata.

13 L-Jetronic vezérl§ mikodési vizsgalata.
Kozponti befecskendezd (Mono Jetronic fojtdszelep-egység és

GM MULTEC.SPI motormenedzsment rendszer vizsgalata.

14

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD

Az aldiras megszerzésének feltételei: Laborgyakorlatok teljesitése, zarthelyi dolgozatok
legaldbb 50%-0s teljesitése
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A feladat, laborgyakorlat és zarthelyi eredményeinek figyelembe vétele a végsd (vizsga, folyamatos szamonkérés) érdemjegyben

KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

Kételezé irodalom:

Dr. Frank Tibor — Dr. Kovats Miklds: Benzinbefecskendezd és motoriranyité rendszerek
Ké6falusi Pal: ABS-t61 ESP-ig. Elektronikus menetdinamikai szabalyozé rendszerek
Bosch fiizet: Szenzorok a gépjarmiivekben

Ajanlott irodalom:
Buzas- Dr. Nagyszokolyai: Gépjarmiielektronika I. (AJAKSZ)
Csuri Gyorgy: Villamossagtan — Kiilonleges elektronikus elemek
J19-287 Széchenyi Istvan Egyetem
Hahn-Harsanyi-Lepsényi-Mizsei: Erzékel&k és beavatkoz6k
55048 Budapesti Mliszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem
Schmidt Istvan-Rajki Imre-Vincze Gyulané: Jarmiivillamossag
55055 Budapesti Mliszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem
Bosch miiszaki utmutato flizetek: 1, 2, 3, 6, 7, 8, 11, 12, 13, 14
Jiirgen Kasedorf: Steuerungselektronik an Motor und Kraftiibertragung

2015.12.07. NEPTUN.NET Egységes Tanulmanyi Rendszer 4



