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OKTATAS CELJA

A korszerl jarmtvillamos- és elektronikai egységekbdl felépitett rendszerek kialakitasanak, miikodésének elvi,
valamint gyakorlati koriilmények kozotti megismertetése a hallgatokkal.

TANTARGY TARTALMA

1. hét
Targy tematikaja:1. Jeladok, érzékel6k. 2. Motorelektronika. 3. CAN, LIN
buszrendszerek. 4. Erdatvitel elektronikdja. 5. Menetdinamika elektronikéja. 6.
Komfortelektronika

1. Jeladok, érzékelok.
A magneses tér paramétereinek érzékelése, mérése.
Magneses tér érzékeld szenzorok kialakitasa, hasznalata (Hall IC-s gyujtés jeladok).
Megvilagitas, fényintenzitas érzékelése, mérése.
Megvilagitas érzékeld szenzorok kialakitasa, haszndlata (optocsatolos gyujtas jeladok).

2. hét 1. Jeladok, érzékelok 2. Motorelektronika
Analog villamos jelek feldolgozésa, formalasa. Miiveleti erdsitds differenciald
aramkorok. (Impulzus jeladok jelformalasa).

Miiveleti erdsiték alkalmazasa integratorként, komparatorként.

Gyujtoberendezések elektronizalasanak igénye, kezdeti megoldasok
A gytjtomodulok elektronikdja. Erintkezd nélkili gyujtasvezérlések. Automatikus
zéarasszog vezérlés. Aramkorlatozas. Elektronikus elégyujtas-vezérlés.

3. hét 1. Jeladok, érzékelok 2. Motorelektronika
Digitalis villamos jelfeldolgozés alapjai, kapcsoldlizemi tulajdonsagok.
Digitélis alaparamkorok 1. Multivibratorok (astabil, bistabil, monostabil)
mikodése, jellemzoi.

Korszert, jellegmezds, szamitogép-vezérelt gyajtasrendszerek. (Jeladok

felhasznalasa a preciz gyjtasiddpontot meghatarozo értékek érzékelésére, mérésére.)

4. hét 1. Jeladok, érzékelok 2. Motorelektronika
Marc. 2. Teljesen elektronikus (minden mechanikai elemet kivaltd) gyujtasrendszerek kialakitasa.
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Kopogésdetektoros eldgyujtas szabalyozas.
A keverékképzés vezérléséhez, szabalyozasahoz felhasznalt jeladok felépitése,
miikodése.

5. hét 2. Motorelektronika
A keverékképzés mindségének javitasa. Kornyezetvédelmi kovetelmények novekedése,
a folyamatos befecskendezésii rendszerek megjelenése. (K, KE -Jetronic rendszerek)
Az elektronikusan vezérelt szakaszos befecskendezésii rendszerek fejlédéséne
ismertetése a Bosch rendszereken szemléltetve. (LE, LU, L3-Jetronic rendszerfelépitések.)

Labor: Hoémérsékletmérdk, alapjarati szabalyzok, impulzus relék,
Melegedés szabalyzok vizsgalata.
Levegémennyiség mérok, lambda-szonda, kopogasdetektor, valamint
befecskendezé magnes-szelepek vizsgalata.

6. hét 2. Motorelektronika
Motormenedzsment rendszerek [ (MOTRONIC rendszer. Hibadiagnosztika)
Motormenedzsment rendszerek I[I (MULTEC SPI, ill. MULTEC-M rendszerek. Hibadiagnosztika)

7. hét 2. Motorelektronika
Korszerli befecskendezd rendszerek szamitogépes vezérlése, szabalyozasa.
A gyujtas és a keverékképzes jeladdinak felhasznalasa komplex rendszerek kifejlesztéséhez. Az
elektronikus gazadasi rendszer (E-GAS) miikodési elve, felépitése

Labor: L-Jetronic vezérlé miikodési vizsgalata.
Kozponti befecskendezé (Mono Jetronic fojtoszelep-egység és
GM MULTEC.SPI motormenedzsment rendszer vizsgalata.

8. hét 1. Zarthelyi dolgozat az 1. Jeladok, érzékelék és 2. Motorelektronika
témakorokbol
9. hét 3. CAN, LIN buszrendszerek

CAN BUS tipusok (High Speed CAN, Low Speed CAN), informacid csere a
CAN BUS-on, vezérlok elhelyezése, miikodése a CAN BUS-on

10. hét 3. CAN, LIN buszrendszerek

CAN BUS-ok logikdja, adatcsomagok felépitése
Fesziltségképek, hibatipusok a CAN BUS-on
CAN ellenérzések, CAN vezetékek

LIN BUS felépitése, miikodése

11. hét 4. Erodatvitel elektronikaja
Tengelykapcsolok vezérlo elektronikaja
Sebességvaltok vezérld elektronikaja

12. hét 5. Menetdinamika elektronikaja
Fékrendszerek elektronikaja
Menetstabilitas elektronikdja
6. Komfortelektronika
Adatatvitel és informéciocsere. Uvegszal-technika. MOST adatbuszok
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13. hét I1. Zarthelyi dolgozat a 3. CAN, LIN buszrendszerek, 4. Erdatvitel elektronikaja,
5. Menetdinamika elektronikaja és a 6. Komfortelektronika témakorokbol,
valamint az 1. zarthelyi potlasa

14. hét A 1L zarthelyi potlasa

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE

Kovetelmények:

Alairas feltétele: Laborgyakorlatok teljesitése, zarthelyi dolgozatok legalabb 50%-os
teljesitése
Vizsga: frasbeli és szobeli vizsga (vizsgalétszam: max. 15 £6)

Az elégséges vizsga feltétele a gépészmérnok €s mérnoktanar hallgatok
részére 0sszeallitott minimumkérdésekre adott megfeleld valasz.

KOTELEZO IRODALOM

Ajanlott irodalom: Buzas- Dr. Nagyszokolyai: Gépjarmielektronika I. (AJAKSZ)

Csuri Gyorgy: Villamossagtan — Kiilonleges elektronikus elemek
J19-287 Széchenyi Istvan Egyetem

Dr. Frank Tibor — Dr. Kovats Miklos: Benzinbefecskendezd €s motoriranyito rendszerek
Kéfalusi Pal: ABS-t61 ESP-ig. Elektronikus menetdinamikai szabalyoz6 rendszerek

Hahn-Harsanyi-Lepsényi-Mizsei: ErzékelSk és beavatkozok
55048 Budapesti Miiszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem

Schmidt Istvan-Rajki Imre-Vincze Gyulané: Jarmiivillamossag
55055 Budapesti Miiszaki és Gazdasagtudoményi Egyetem

Bosch miiszaki utmutaté fuzetek: 1,2, 3,6, 7,8, 11,12,13, 14

Jurgen Kasedorf: Steuerungselektronik an Motor und Kraftuibertragung
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