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OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

A targy célja, hogy osszefoglalja az autonom mobil robot rendszerek iranyitasanak és intelligens rendszertechnikai
megvalositasanak elméleti alapjait. Ismereteket ad a robot szimulacios modszerek felépitéséhez és haszndlatdhoz.

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

1-3.Bevezetés. Mobil robotok felépitése, iranyitdasi algoritmusok. Autonom miikodés kérdései és megoldasai.

4-6.1ntelligens robotiranyitas alapjai. Lagy programozas és szamitasi intelligencia alkalmazdsa a robottechnikdban.
7-9.8zenzorfiizio, intelligens szenzorok. Gépi latas és képfeldolgozas.

9-11.0sszetett robot rendszerek, multi-Ggens mitkodés. Kooperald robotok.
12-14.Robot szimulaciés modszerek és eszkdzOk. Elosztott intelligencia felépitése szimulalt és valds
elemekbdl. Virtualis és kiterjesztett valdsag rendszerek.

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD

koll.

KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

Koéczy T. Léaszlo, Tikk Domonkos, Fuzzy rendszerek. Budapest, 2000, TypoTEX.

Koczy T. Laszlo, Tikk Domonkos, Botzheim Janos, Intelligens rendszerek. Széchenyi Istvan Egyetem, 2008.
www.sze.hu/~ballagi oldalon kozzétett példéak, kiegészitések.

Lantos Béla, Robotok irdnyitdsa, Akadémiai Kiado, 2002.

Phillip John McKerrow, Introduction to Robotics, Addison-Wesley, 1991.

Peter Cork, Robotics, Vision And Control: Fundamental Algorithms In Matlab (Springer Tracts In Advanced
Robotics), Springer, 2011.
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