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OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

A tantargy szerepe a szakképzés céljanak megvalositasaban:

A tantargy célja, hogy hallgatok megismerjék a korszerii egyen- és valtakozé dramu villamos hajtasok
felépitését, miikodesi elvét, valamint a modern hajtadsszabalyozasi mdodszereket.

A tantargy témajanak szakmai hattere, indokoltsaga:

A tantargy szakirdnyos ismeretek nyujt napjaink korszerli villamos hajtdsrendszereirdl, amelyek egyarant
elterjedtek az ipari és jarmiives alkalmazasokban.

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

Tanagyag tartalma oktatasi hétre bontva:

1. Bevezetés. Villamos hajtas fogalma. Villamos hajtasok alkalmazasi teriiletei. Villamos jarmiihajtasok rovid
torténeti attekintése.

2-5.Egyenaramu motorok felépitése, mikodési elve. Allandomagneses DC motorok jellegzetes iizemmodjai,
jelleggorbéi, koncentraltparaméteri modellje. DC motorok tipikus kaszkad szabélyozdsa (nyomaték-,
sebesség-, pozicidszabalyozas). Szabalyozott motormodell vizsgalata szimulacids kornyezetben.

6-9.Aszinkrongépek felépitése, miikodési elve. Frekvenciavaltds aszinkronmotoros hajtés. Aszinkrongép Park-
vektoros leirdsa, koncentraltparaméteri modellje, szimulacids vizsgalata. Aszinkrongép korszer(i
hajtasiranyitasi modszerei: mezdorientdlt szabalyozas (FOC), kozvetlen nyomatékszabalyozas (DTC).
Szabalyozott motormodell szimulacids vizsgalata.

10-13.Szinkrongépek felépitése, miikodési elve. Reluktancianyomaték keletkezése. Allandomagneses
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szinkrongép Park-vektoros leirdsa, koncentraltparaméteri modellje, szimuldcios vizsgalata. PMS motor
korszer( hajtasiranyitasi modszerei: mezdorientalt szabalyozas (FOC), kozvetlen nyomatékszabalyozas (DTC).
Szabalyozott motormodell szimulacids vizsgalata.

14.Modellalapt fejlesztési kornyezet alkalmazasa villamos forgogép iranyitasi algoritmusainak fejlesztéséhez.

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD

Szamonkérés és értékelés:

A szorgalmi idészak sordn 2 darab zarthelyi dolgozat keriil megirdsra. Javitasi lehet6ség az utolsé oktatasi
héten, kiilon-kiilon a zarthelyik anyagabol (azt kell potolni amelyik nem sikertilt). Az alairas feltétele mindkét
zarthelyi dolgozat legalabb elégséges szintli teljesitése. Megajanlott jegy kaphatd a zarthelyi dolgozatok
atlagabol, ha mindkét zarthelyi dolgozat legalabb elégséges osztalyzati. A vizsga tipusa irasbeli.

Zarthelyi dolgozat értékelési maodja:
0-12 pont: elégtelen (1)
13-15 pont: elégséges (2)
16-19 pont: kdzepes (3)
20-22 pont: jo (4)

23-25 pont: jeles (5)

Vizsgadolgozat értékelési modja:

0-15 pont: elégtelen (1)
16-18 pont: elégséges (2)
19-22 pont: kozepes (3)
23-26 pont: j6 (4)

27-30 pont: jeles (5)

KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

Kotelezo6 irodalom:

Puklus Zoltan, Szénasy Istvan: Villamos hajtasok, Elektronikus egyetemi jegyzet, Gyor, 2011.

Ajanlott irodalom:
Halédsz Sandor: Villamos hajtasok, Egyetemi tankonyv, Milegyetemi Kiado, Budapest, 1993.

Kuslits Marton: Allandomagneses szinkrongépek modellalapt iranyitasfejlesztése, Publio Kiado Kft., Gyér,
2016.

Ion Boldea, S. A. Nasar: Electric Drives, Egyetemi tankonyv, Taylor & Francis Group, Boca Raton, 2006.
Schmidt Istvan, Veszprémi Karoly: Hajtasszabalyozasok Elektronikus egyetemi jegyzet, Budapest, 2012.

Shaahin Filizadeh: Electric Machines and Drives: Principles, Control, Modeling, and Simulation, Egyetemi
tankonyv, Taylor & Francis Group, Boca Raton, 2013.
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