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Targyfelelés neve /

Teacher's name: dr. Kuczmann Miklos Félév /| Semester: 2015/16/2
Beszamolasi forma /

Assesment: Vizsga

Targy heti 6raszama / Targy féléves 6raszama /

Teaching hours(week): 0/0/0 Teaching hours(sem.): 15/15/0

OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

A tantargy célja a klasszikus szabalyozastechnikara épitve a magasabb szintli iranyitaselméleti ismeretek
bemutatasa, tervezési modszereinek megismertetése. A targy épit a linearis algebra és matrixszamitas, a
komplex szamok, a differencial- és integralszamitas, az elsérendii differencialegyenletek ismeretére

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

e A szikséges alapismeretek 4ttekintése: jel- ¢és rendszerelmélet, szabdlyozédstechnika, mintavételes
szabalyozdsok. A MATLAB, Simulink, Control System Toolbox eszkdzok fontosabb szolgéltatisai.

e Az irényitastechnikai alapok osszefoglaldsa. Dinamikus rendszerek. Dinamikus rendszerek leirdsi modszerei.
Egybemenetl-egykimenetli (SISO) és tobbvaltozos (MIMO) rendszerek. Illusztrativ példdk. Nemlinedris
rendszerek. Szabdlyozisi korok statikus €s dinamikus mindségi jellemzOi, hibaintegralok. Szabdlyozasok
osztalyozasa. Szabélyozasi korok tervezésének lépései. Stabilitaskritériumok. A szabédlyozaselmélet fobb
irdnyzatai.

e Szabalyozasok tervezése allapottérben. Allapottér modszerek. Iranyithatosag és megfigyelhetdség.
Poluséthelyezés allapot-visszacsatolassal, allapotmegfigyeld-tervezés folytonos és diszkrét idoben. Az alapjel
figyelembevétele, integrald szabdlyozas, terhelésbecslés.

e Nemlinedris ¢és optimalis irdnyitdsi modszerek. Nemlinedris rendszerek stabilitdsa, Ljapunov-stabilitas,
Ljapunov direkt és indirekt modszere. LaSalle-tétel, Barbalat-lemma. Bemenet/kimenet stabilitds, kis erdsités
tétel. Statikus €s dinamikus optimum, maximum elv, optimumkeresd eljarasok. Optimdlis irdnyitds kvadratikus
kritérium szerint, LQ és LQG feladat, Kalman-sziird, kiterjesztett Kalman-sziir6.

« Adaptiv és prediktiv iranyitasok tervezése. Linearis paraméterbecslés, k-lépéssel eléretartd prediktor.
SISO diszkrétideji rendszermodellek és identifikacios modszerek. MIMO altérbazisu identifikacio
allapottérben. MIMO dnhangolé adaptiv iranyitas. Modellprediktiv iranyitas operatortartomanyban és
allapottérben, korlatozasok figyelembevétele.

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD

Szdmonkérés modja: koll.

KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

Keviczky Laszl6, Szabélyozéstechnika, Universitas-Gyo6r, Gydr, 2012.
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Lantos Béla: Iranyitasi rendszerek elmélete és tervezése 1. Egyvaltozds szabalyozasok. Akadémiai Kiado, 2. kiadas,
2005, ISBN 963 05 8249.

Lantos Béla: Irdnyitasi rendszerek elmélete és tervezése II. Korszerii szabdlyozasi rendszerek. Akadémiai Kiado, 2003,
ISBN 963 05 7922 7

Tuschak Roébert, Szabalyozastechnika, Miegyetemi Kiado, Budapest, 1994.
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