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OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

A tantargy célja a robottechnikai alapismeretek kiterjesztése, Osszetettebb robotiranyitasi problémak bemutatdsa és
megolddsi modszerek megismertetése. Ismereteket ad a robotrendszerek szimuldacios programozasahoz és a
részrendszerek elemzéséhez, valamint t0bb robot szinkron mozgatasanak vezérléséhez.

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

A tananyag fébb részei:

1-3.A szikséges alapismeretek attekintése: a robotok kinematikai és dinamikai leirasa, koordinata
transzformaciok, pozicié és orientacio leirasi modszerek.
4-5.A robotiranyitasi kérdések Osszefoglalasa. Palyatervezés, konfiguraciok és a mozgasok iranyitasa.
Pontossagi problémak feltarasa. Kinematikai szimulacio.

6-7.Robotok vezérlésének &sszehangolasa, szinkron mozgasok. Egylttmozgas dinamikai €s vezerlesi
problémai. Koordinalt egydttmozgasi feladatok szimulaciéja.

7-10.Robotok mobilizalasa, munkatér Kiterjesztése. Kotéttpalyas és szabad mozgasok. Palyatervezeési és
pontossagi problémak.

11-13.Mobil robotok beltéri navigécidja és pozicionélésa. Utvonaltervezési és akadalykertilési algoritmusok.
Mobilizalt robotrendszerek szimulacioja.

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD

Koll.

KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

Lantos Béla: Robotok iranyitdsa, Akadémiai Kiado, 2002.

Kulcsar Béla: Robottechnika, LSI Informatikai Oktatokozpont, Budapest, 1999.

Phillip John McKerrow: Introduction to Robotics, Addison-Wesley, 1991.

Peter Cork: Robotics, Vision And Control: Fundamental Algorithms In Matlab (Springer Tracts In Advanced
Robotics), Springer, 2011.
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