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Targyfelelés neve /

Teacher's name: dr. Szénasy Istvan Félév / Semester: 2015/16/2
Beszamolasi forma /

Assesment: Folyamatos szamonkérés

Targy heti 6raszama / Targy féléves 6raszama /

Teaching hours(week): 0/0/0 Teaching hours(sem.): 0/12/0

OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

Specialis fejezetek az Automatizalt villamos hajtdsok kiegészitéseként

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

Szervohajtasok dinamikai problémai. A pozicidszabélyozas hatasvazlata. Felépités, miikodési elv. A pozicidszabalyozés
kovetelményei.

Korerdsités-valtoztatds hatdsa, bedllasi id6, korlatozasok lehetdségei, céljai.

Példak DC szervohajtasokra.

VISSIM és MATLAB szimuldcids modellek pozicidszabalyozésra. A pozicidszabalyozott modell felépitése és futtatdsa.
Elérhetéség, szimulacios nyelv kezelése, bedllitasi lehet6ségek. Ertékelési lehetéségek. A modell modositésa.

KIf. paramétermddositasok htasainak elemzése modellfuttatdssal

Szabdlyozasi tulajdonsagok vizsgalata, a MATLAB Control toolbox.

Aszinkron motoros hajtasok frekvenciaszabalyozott {izeme, motorjellemzdk a frekvencia fliggvényében, egyenletek.
PMSZM szinkron szervohajtdsok. A PM szinkron motor tizeme ¢és dramvektoros szabalyozasa.

BLDC ¢és szinkron motorok. Az dramvektor szabalyozas célja, elve, a forgd €s allo koordinatarendszerek kozti
transzformdaciok sziikségessége.

PMSZM hajtasok felépitése, rendszertechnikdja, az irdnyitas hardveres kialakitdsanak elve és gyakorlata. Integralt
vezérld aramkorok. A feladatok szervezése €s végrehajtasa.

MATLAB szimul4cioés modellfuttatdisok PMSZM vizsgalatokra. MATLAB modellek
Felkésziilést segitd forrdsok, fejezetek: ea, internet, MATLAB-Simulink programcsomagok

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD
Félév szamonkérési mddja:
2 7h megirésa,

Hazi feladat elkészitése: VISSIM vagy MATLAB modell 6sszeéllitassal és elemzéssel
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KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

Irodalom:

Halész: Villamos hajtasok 1. Miiegyetemi Kiadd 1998.

Hal&sz-Hunyér-Schmidt: Automatizalt villamos hajtasok II. Miiegyetemi Kiadd, 1999.
Ajanlott:

Scmidt-Vinczéné-Veszprémi: Villamos szervo- és robothajtdsok. Milegyetemi Kiado, 2000.
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