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OKTATAS CELJA

Megismertetni a hallgatokat a mechatronikaban hasznalatos legfontosabb szenzorok, érzékeldk tovabba a
beavatkozast elvégzo aktuatorok, végrehajtok fizikai és miikodési elveivel, felépitésikkel, méréstechnikai
illetve iranyitastechnikai adottsagaikkal, rendszerkapcsolataikkal, alkalmazasi tertleteikkel

TANTARGY TARTALMA

Szenzorok és aktuatorok

A Mechatronika szakos Msc hallgatok szamara
Oktatasi kovetelmények. A tananyag titemezése.

1 hét. Oktatasi kovetelmények. Bevezetés. A mechatronika rendszerfelépitése, tudomanytorténete, a szenzorok
¢s aktuatorok szerepe.

2. hét. A szenzorok és aktuatorok rendeltetése. Mechatronikai rendszerpéldak a szenzorok és aktuatorok
feladataira és rendszerkapcsolatara.

3. hét. A szenzorok és aktuatorok csoportositasa, az egyes alaptipusok miikodési elvének attekintése.

4. hét. Elmozdulas érzékelok: linearis, forgd, inkrementalis, abszolut.

5. hét Optikai, induktiv, kapacitiv elvek és megoldasok.

6. hét. Erok és nyomatékok érzékelése

7. hét. Rezgésérzékelok, gyorsulasérzékelok. Elvek és megoldasok. Alkalmazastechnika.

8. hét. 1.ZH megirasa

9. hét. Homérsékletérzékelés. Ikerfémek. Elektrotechnikai alapti hoérzékel 6k.

10. hét. Aramlasmennyiség érzékelése. Elvek és megoldasok.

11. hét. Piezo-elvili szenzorok és aktuatorok, alkalmazasuk

12.. hét. MEMS rendszertechnikai eszk6zok tulajdonsagai €s alkalmazastechnikaja. Optikai eszkozok €s
latorendszerek alkalmazastechnikaja.

13. hét. Beavatkozok. Elektromagneses beavatkozok. Hidraulikus szervorendszerek iranyito szervei,
szervoszelepek. Szabalyozasi tulajdonsagok. Pneumatikus szervorendszerek fobb adottsagai. Kiilonleges
anyagok ¢€s eljarasok ¢s alkalmazastechnikdajuk. Elektromechanikus eszkozok: villamos szervohajtasok.
Hajtastechnikai rendszerfogalmak. DC és AC hajtastechnika elve.

14. hét. 2. Zh megirasa. Feladatbeadas és -értékelés.

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE
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A félév vizsgaval zarul.

Félévkozi feladat: 1. Irodalmi forrasokbol el6adas tartasa, egy alkalommal, 15 percben:
2. Szimulacids program osszeallitasa és elemzése Vissim vagy Matlab-
Simulink programmal, DC motoros mozgatasu mechatronikai rendszerre.

A félév teljesitésének (alairas megszerzésének )feltételei:
- a két ZH legalabb elégséges megirasa,
- a hazi feladatok elfogadottan beadasa,

KOTELEZO IRODALOM

Irodalom:

R. H. Bishop: The Mechatronics Handbook. CRC Press LLc¢, New York, London, Washington, DC. 2002.

J.G Webster: The Measurement, Instrumentation, and Sensors Handbook. CRC Press, Springer, IEEE Press.
1999.

W.S Levin: The Control Handbook. CRC Press-IEEE Press. 1996.

Kézbeadva:Segédletek, VISSIM és Matlab-szimulacids programok a kiilonféle érzékelokre €s aktuatorokra az
elmult évekbdl.
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