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OKTATAS CELJA

A tantargy célja az eddig szaktargyakban tanult ismeretek integralasa, kiilonos tekintettel a rendszerszemi€let
kialakitiséra.

TANTARGY TARTALMA

1. Konferencia. Egyszeri mechanikus és villamos rendszerek modellezésének kérdései. Hajtaslancok modellezése,
hajtaslanc elemek redukcidja a hajtd tengelyre. Egyszerii elektromechanikus rendszerek tervezése (rezgbnyelves
villanyborotva, kondenzator mikrofon, stb.) Fé¢léves tervezési feladat kiadasa.

2, Konferencia. Szabalyozasok tervezésének alapjai MATLAB programmal
(utasitasok ismertetése).PID szabalyozd tervezése. Gyokhelygorbe, Bode-diagram, Nyquist-diagram
alapjan

3. Konferencia. A mddszeres tervezes alapjai Funkciostruktira. Koncepcioképzes, valtozatok

értekelése. Mechanikus szerkezetek konstrukcids szabdlyainak attekintése. Mechatronikai szerkezetek
modell-alapu tervezésének modszere, Steer-by-wire rendszeren bemutatva.

4. konferencia. Mechatronikai szerkezetek modellezése: Newton-Euler és Lagrange-féle masodfaju
mozgasegyenletek modszere. (negativ ingan és COMB-MEMS aktuatoron bemutatva.)

Tobbtestrendszerek kinematikdjanak alapjai. Direkt €s nverz kinematikai feladat. Elemi forgatdsok €s transzlaciok.
Tobbtestrendszerek  kinematikajanak  Denavit-Hartenberg-féle  lefrasa. Tobbtestrendszerek
kinematikaja, dinamik4ja. Feladatbeadas.

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE

A tanterv szerint a targyat folyamatos félévkozi szamonkéréssel értékeljik. Az osztalyzatban 50%-kal szamit az évkozi
munka (1 db Osszetett tervezési feladat), valamint 50 %-kal a 2., 3., 4. konferencian frt zarthelyi dolgozatok. Mind a
tervezési feladatnak, mind a zarthelyik 4tlaganak kiilon-kilon legalabb 40-40 szdzalékot kell elérnie. Az elért 6ssz-
szdzalék alapjan a vizsgajegy a kovetkezd mddon keriil megallapitasra:
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0-39 %: elégtelen
40-54 %: elégséges
55-69 %: kozepes
70-84 %: jo

85-100 %: jeles

A tervezési feladat eredménye nem mddosithato, a zarthelyi a szorgalmi id6szakban kijelolt id6pontban, egy
alkalommal javithato.

KOTELEZO IRODALOM

Kiadott "Mechatronikai szerkezetek tervezése" segédlet (CD, 118 oldal)

Horvath, P: Mechatronika alapjai Il (elektronikus jegyzet)
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