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Targytematika
Jarmivillamossag- elektronika
LGB_KV009_2
Targyfelelés neve: Beke Péter Félév: 2013/14/2
Beszamolasi forma: Vizsga
Targy heti 6raszama: 0/0/0 Targy féléves 6raszama: 18/0/0

OKTATAS CELJA

A korszer( jarm(villamos- és elektronikai egységekbdl felépitett rendszerek kialakitasanak,
muikodésenek elvi, valamint gyakorlati koriimények kozotti megismertetése a hallgatokkal.

TANTARGY TARTALMA

Targy tematikaja:1. Jeladok, érzékeldk. 2. Motorelektronika. 3. CAN,
LIN buszrendszerek. 4. Erdatvitel elektronikdja. 5. Menetdinamika elektronikéja. 6.
Komfortelektronika
1. Jeladok, érzékelok
A magneses tér paramétereinek érzékelése, mérése.
Magneses tér érzékeld szenzorok kialakitasa, hasznalata (Hall IC-s gyujtas jeladok).
Megvilagitas, fényintenzitas érzékelése, mérése.
Megvilagitas érzékeld szenzorok kialakitasa, hasznalata (optocsatolos gyujtas jeladok).Analog
villamos jelek feldolgozasa, formalasa. Miiveleti erdsités differencialo
aramkorok. (Impulzus jeladok jelformalasa). Miveleti erdsitdk alkalmazésa integratorként,
komparatorként.
Gyujtoberendezések elektronizalasanak igénye, kezdeti megoldasok
A gytjtémodulok elektronikaja. Erintkez6 nélkiili gytijtasvezérlések. Automatikus
zarasszog vezérlés. Aramkorlatozas. Elektronikus elégyujtas-vezérlés.

2. Motorelektronika
Digitélis villamos jelfeldolgozas alapjai, kapcsolotizemi tulajdonsagok. Digitalis alaparamkorok 1.
Multivibratorok (astabil, bistabil, monostabil) miikodése, jellemzoi.
Korszert, jellegmezds, szamitogép-vezérelt gyajtasrendszerek. (Jeladok
felhasznalasa a preciz gyljtasidépontot meghatarozo értékek érzékelésére, mérésére.)
Korszerli befecskendez6 rendszerek szamitdgépes vezérlése, szabalyozésa.
A gyujtas és a keverékképzes jeladdinak felhasznaldsa komplex rendszerek kifejlesztéséhez. Az
elektronikus gdzadasi rendszer (E-GAS) miikodési elve, felépitése
Teljesen elektronikus (minden mechanikai elemet kivaltd) gyujtasrendszerek kialakitésa.
Kopogésdetektoros eldgyujtas szabélyozas.
A keverékképzés vezérléséhez, szabalyozasahoz felhasznalt jeladok felépitése,
miikodése.
A keverékképzés mindségének javitasa. Kornyezetvédelmi kovetelmények novekedése, a
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folyamatos befecskendezésii rendszerek megjelenése. (K, KE -Jetronic rendszerek)

Az elektronikusan vezérelt szakaszos befecskendezésii rendszerek fejlodésének — ismertetése a
Bosch rendszereken szemléltetve. (LE, LU, L3-Jetronic rendszerfelépitések.)

Motormenedzsment rendszerek I (MOTRONIC rendszer. Hibadiagnosztika)

Motormenedzsment rendszerek Il (MULTEC SPI, ill. MULTEC-M rendszerek. Hibadiagnosztika)

3. CAN, LIN buszrendszerek
CAN BUS tipusok (High Speed CAN, Low Speed CAN), informéacio csere
a CAN BUS-on, vezérlok elhelyezése, miikodése a CAN BUS-on
CAN BUS-ok logikéja, adatcsomagok felépitése
Fesziiltségképek, hibatipusok a CAN BUS-on
CAN ellen6rzések, CAN vezetékek
LIN BUS felépitése, miikodése

4. Eroatvitel elektronikaja
Tengelykapcsolok vezérl6 elektronikaja
Sebességvaltok vezérld elektronikaja
Menetdinamika elektronikaja
Fékrendszerek elektronikaja
Menetstabilitas elektronikaja
Komfortelektronika
Adatatvitel és informéciocsere. Uvegszal-technika. MOST adatbuszok

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE

A tantargy irasbeli és szobeli vizsgaval zarul.
[rasbeli kovetelmény:

50% - elégséges (2)

61%- kozepes (3)

71%-j6 (4)

81%- jeles (5)

KOTELEZO IRODALOM

Ajanlott irodalom:
Ajanlott irodalom: Buzas- Dr. Nagyszokolyai: Gépjarmtielektronika I. (AJAKSZ)
Csuri Gyorgy: Villamossagtan — Kiilonleges elektronikus elemek
J19-287 Széchenyi Istvan Egyetem
Dr. Frank Tibor — Dr. Kovats Miklos: Benzinbefecskendezd €s motoriranyito rendszerek
Kéfalusi Pal: ABS-t6]1 ESP-ig. Elektronikus menetdinamikai szabalyoz6 rendszerek
Hahn-Harsanyi-Lepsényi-Mizsei: ErzékelSk és beavatkozok
55048 Budapesti Miiszaki és Gazdasagtudoményi Egyetem
Schmidt Istvan-Rajki Imre-Vincze Gyulané: Jarmiivillamossag

55055 Budapesti Miiszaki és Gazdasagtudoményi Egyetem
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Bosch miiszaki utmutaté fuzetek: 1,2, 3,6, 7,8, 11,12,13, 14
Bosch fiizet: Szenzorok gépjarmiivekben

Jurgen Kasedorf: Steuerungselektronik an Motor und Kraftiibertragung
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