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OKTATAS CELJA

Megismertetni
- a robotok kif. hajtidsrendszereit, azok ranyitasi lehetségeit, a pozicidszabalyozasok robotspecifikus adottsagatit,

- kiegészité hardvereszkozoket és rendszereket

TANTARGY TARTALMA
ROBOTTECHNIKA II.

A flév tematikdja. Oktatasi kovetelmények

1. hét Szabdlyozott hidraulikus hajtidsok ranyit6 szervei

2. hét. Hajtastechnikai alapok: Tomegek és tehetetlenségi nyomatékok valtozasai €s atszamitdsuk redukalt értékekre a
robot térbeli mozgasai soran.

3. hét. Robotok villamos hajtasai. Egyendramu allandoméagneses motoros hajtasok. Uzemmédok,
sebességszabalyozas, fékiizem.

4. hét. Tipikus tizemallapotok. Sebesség,- nyomatek, és vezérld fesziiltség jelleggorbék iddabrai

5. hét. Igénybevételek, melegedés.

6-7. hét. Valtakozoaramu, aramvektorszabalyozasu allandomagneses szinkronmotoros hajtasok. Elvek és megoldasok.
8. Allandomégneses szinkronmotoros szervohajtas MATLAB szimuldcios vizsgalata.

9. hét. 1. ZH megirasa.

10. hét. Robotok tipikus érzékeldi, jelatalakitoi. Utmérd rendszerek, eré- és nyomatékmérés. Kiilonleges érzékelési
technikdk.

11. hét. Lato rendszerek, a képfeldolgozas elve.

12. hét. Robotok programozasa. Teach-i, point-to-point, interpolacios stb. Fébb szempontok, nyelvek, struktirak.
Példak az ABB robotok S4c nyelvii programozasara.

13. hét. Robotok szabélyozasamnak néhany tipikus megoldasa. Pozicio- és sebességszabalyozasok. Inerciavaltozasra
adaptiv robotszabalyozasok. Gyorsulas-, eré- €s engedékenység-szabalyozasok elve. Latorendszerek és
robotszabalyozasok kapcsolata.

14. hét. 2. ZH megirasa.
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SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE

A félév vizsgaval zarul.
Félévkozi feladatok: Transzformacio-szamitasi feladat (3 hetes).

A félév teljesitésének (alairas megszerzésének )feltételei:
- a két ZH legalabb elégséges megirasa,
- a félévkozi feladat elfogadottan beaddsa.

Gy6r, 2011-09-03 Dr. SzEnasy Istvan

KOTELEZO IRODALOM

Oran kézbeadott irodalomeimek, abrak és leirasok
Hidraulikus hajtdsok rodalma
Villamos hajtasok rodalma.

Halasz-Hunyar-Schmidt: Autom. villamos hajtasok II. BME, Vill karie. tk.
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