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OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

Megismertetni a hallgatokkal a jarm{i menetkdzbeni mozgasviszonyait, a stabilitas kritériumait, az egyes
jarmirendszerek (eréatvitel, futomi, fékrendszer, kormanyzas) dinamikai viszonyait, jellemzd paramétereit. A
jarmi fdmozgdasai szerinti rendszerek dinamikajanak a bemutatasa és elemzése. A gépjarmii kerekére hat6 erék
elemzése, kvazi statikus €s dinamikus gumiabroncs modellek elemzése. A kerék és felfiiggesztés statikus €s
dinamikus geometriai jellemzdinek elemzése, ezek hatdsa a jarmi viselkedésére. A gépjarmi lengéstani
elemzése, a vertikalis, a d6lés, a bolintasi dinamika. A jarml kormanyozhatosaga és stabilitasi viszonyainak
bemutatdsa. A jarm{ hossziranyu dinamikdja, az erdatviteli rendszer nyomatéki és erfviszonyainak elemzése,
dinamikai jellemzdinek vizsgéalata. A jarmi fékezésének dinamikai vizsgélata, a fékerd tengelyenkénti
megosztasa. Egyes specidlis jarmiitipusok dinamikai viszonyai: egy nyomon halado6 jarmi (motorkerékpar),
tobb tagu jarmiivek dinamidja (vontato-potkocsi), deforméabilis talajon halado jarmiivek viselkedése (lanctalpas
¢s gumikerekil jarmi). Aktiv jadrmiirendszerek dinamikai viszonyainak bemutatésa, egyes szabalyozo
rendszerek tervezése: aktiv és félaktiv felfiiggesztés, osszkerék kormanyzas, fék és egyéb beavatkozas alapt
menetdinamikai szabalyozo rendszerek ismertetése €s tervezési anomaliai. JarmUrendszerek egyes specialis
dinamikai viselkedése: ongerjesztett, kaoitikus rezgések.

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

Tantdrgy
tematikd
ja, rovid
tartalma

Jdrmivekkel szemben tdmasztott
kovetelmények vdltozdsa, a modern
mobilitds kérdései, a jarmiifejlesztés
irdnyai

1. hét

A gépjdrmi dinamikdjdnak leirdsdra,
jdrmiimodellek bemutatdsa és
0sszehasonlitdsa, linedis és nemlinedris
jdrmimodellek

2. hét
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3. hét

Gumiabroncsok jellemz6i, az abroncsok
statituks és dinamikus viselkedésének
leirdsa, a fébb paraméterek hatdsa.
Gumiabroncs modellek bemutatdsa
(részben empirikus modellek, Magic
Formula)

4. hét

A jdrmire dinamikdjdra hatdssal 1évé
kiilsé tényezdk: lég- és gordiilési
ellendllds, szélerdk, Utegyenetlenségbdl
szdrmazd hatdsok és azok leirdsa

5. hét

A gépjdrm( vertikdlis dinamikdja és
leirdsa, lengéskényelmi és az dttartdsi
ellentmonddsok elemzése

6. hét

Felfliggesztési rendszerek tipusai,
ezek leirdsa és 6sszehasonlité
elemzése. Aktiv és félaktiv
felfiliggesztés tervezésének alapjai. A
jdrm( délés dinamikdja, és a délés
stabilitds.

7.hét

Allanddsult dllapotban t6rténd
kanyaroddsi viszonyok leirdsa
(semleges, alul és tilkormdnyzottsdg),
a jarmd stabilitdsa és
kormdmyozhatdsdga

8. hét

Kormdnyrendszerek tipusai, jellemzé
paraméterei és azok hatdsa a jarmi
irdnyithatésdgdra

9. hét

Menetdinamikai szabdlyozé rendszerek
(ESC) tervezése kiilonbozé
beavatkozdsok (kormdnyzdsi
beavatkozds, fékrendszer,
felfliggesztés) esetén

10. hét

A jarm( fékrendszere és fékezése,
fékerd elosztds, a fékrendszer
irdnyitdsa (mechanikus és
elektronikus), nem kerékfék alapd
rendszerek

11. hét

A fékrendszer elemei és azok
konstrukcidja. Az egyes jarm(itipusok
fékrendszerei: elektromos,
hidralulikus, pneumatikus fékek. Brake
blending hibrid és elektromos
jdrmivekben.

12.hét

A jarm( hosszirdnyu dinamikdja,
hajtdsrendszere. A hajtdsrendszer

irdnyitdsa.
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Specidlis dinamikdju jarmivek: a
motorkerékpdrok modellezése és
mozgdsviszonyainak elemzése.

13.hét [Irdnyitott rendszerek alkalmazdsa a
motorkerékpdr dinamikai viszonyainak
befolydsoldsdra (a kerekek blokkolds
gdtdldsa, a kicslszds elkeriilése)

Specidlis dinamikdju jarmivek:
tobbtagd jdrmdvek (vontaté-
vontatmdny) modellezése. Deformdbilis
talajon haladd jarmivek dinamidja

14 hét

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD

A félév végi alairas feltétele a félévkozi feldadat hianytalan beadésa. A félév végén irasbeli vizsga, a
vizsgajegyzet a hazi feladat €s az irasbeli vizsga osztalyzatanak atlaga adja.

KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

Eldadasvazlat

AJANLOTT IRODALOM / RECOMMENDED MATERIAL

Thomas D. Gillespie: Fundamentals of Vehicle Dynamics, Hans B. Pacejka: Tire and Vehicle Dynamics, J.Y.
Wong: Dynamics of Tracked Vehicles.
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