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Targyfelelés neve /

Teacher's name: dr. Ballagi Aron Félév /| Semester: 2024/25/1
Beszamolasi forma /

Assesment: Vizsga

Targy heti 6raszama / Targy féléves 6raszama /

Teaching hours(week): 2/1/2 Teaching hours(sem.): 0/0/0

OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

A tantargy célja az ipari robotok alkalmazasaban valo jartassag megszerzése, a robot programozasi

ey

tervezeési, szervezesi €s programozasi ismeretek megszerzése és alkalmazasa.

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

1 Robot programozasi nyelvek és fejlédésik
2 Strukturalt programozas alapjai
3 Robot specifikus adatok és programozas technika
4 FANUC TP programnyelv alapjai
5-6 FANUC robot programozas kdzépszinten
7 Emelt szintit FANUC robot programozas
8-9 FANUC roboguide szoftver hasznalata
10 Robot cella szimulacidhoz kapcsolddd animacio készitése
11-12 Biztonsagi berendezések ipari robotikai kérnyezetben
13 Ipari robotokhoz integralt kamera rendszerek
14 ZH

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD

kollokvium.

KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL
FANUC robogiude kézikdnyv
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AJANLOTT IRODALOM / RECOMMENDED MATERIAL
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