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OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

A tantargy célkitiizése:

A tantargy célja, hogy hallgatok megismerjék a korszerii egyen- és valtakozd dramu villamos hajtasok
felépitését, mikodési elvét, valamint a modern hajtasszabalyozasi modszereket.

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

Tantargy tartalma:

e Bevezetés. Villamos hajtasok fogalma, alkalmazasi teriletei, kinetikdja. MATLAB/Simulink
szimulacids kornyezet megismerése a hajtdsok dinamikus viselkedésének vizsgalatahoz.

e Egyenaramu gépek gerjesztés szerinti tipusai, lizemtana (indités, fékezés, fordulatszam- és forgasirany-
valtoztatas). Allandd méagneses (permanent magnet, PM) DC motorok jellegzetes iizemmodjai,
jelleggorbéi, koncentralt paraméterti modellje. PMDC motoros hajtasok iranyitasi feladatai (nyomaték-,
sebesség-, pozicidszabalyozas). Kaszkad szabalyozasi elv. Szabalyozott motormodell szimuléacios
vizsgalata.

e  Aszinkron gépek tizemtana (inditas, fékezés, forgasirany- és fordulatszam-valtoztatas). Frekvencia
valtoztatason alapuld aszinkron gépes hajtasok felépitése, mitkodési elve. Aszinkron gép Park-vektoros
modellje, szimul4cids vizsgalata. Kalickas forgorészii aszinkron gépes hajtds korszer(i irdnyitasi
modszereinek attekintése: mezdorientalt szabalyozas (field oriented control, FOC), kozvetlen
nyomatékszabalyozas (direct torque control, DTC). Aszinkron gépes hajtasszabalyozdsi modszerek
szimulacios vizsgalata MATLAB/Simulink koérnyezetben.

e Szinkron gépek tizemtana (inditas, fékezés, forgasirany- €s fordulatszam-valtoztatas). Frekvencia
valtoztatason alapuld szinkron gépes hajtas felépitése, mikodési elve. Allandd magneses szinkron
(permanent magnet synchronous, PMS) gép Park-vektoros modellje, szimulacids vizsgalata. PMS gépes
hajtas korszerli irdnyitdsi modszereinek attekintése: mezdorientalt szabalyozas (field oriented control,
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FOC), kozvetlen nyomatékszabalyozas (direct torque control, DTC). PMS gépes hajtasszabalyozasi
modszerek szimulaciods vizsgalata MATLAB/Simulink kornyezetben.

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD

Szamonkeérés és értékelés:

A szorgalmi id6szak sordn 2 darab zarthelyi dolgozat keriil megirasra. Javitési lehet0ség az utolso oktatési
héten, kilon-kiillon a zarthelyik anyagabdl (azt kell potolni, amelyik nem sikeriilt). Az aldiras feltétele
mindkét zarthelyi dolgozat legalabb elégséges szintli teljesitése. A zarthelyi dolgozatokon elért
eredmények alapjan megajanlott jegy kaphato. A vizsga tipusa irasbeli.

Zarthelyi dolgozatok pontozasa:

0-12 pont: elégtelen (1)

e 13-15 pont: elégséges (2)

e 16-19 pont: kozepes (3)

e 20-22 pont: jo (4)

e 23-25 pont: jeles (5)

Vizsgadolgozatok pontozésa:

e (-15 pont: elégtelen (1)

e 16-18 pont: elégséges (2)

e 19-22 pont: kozepes (3)

e 23-26 pont: jo (4)
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e 27-30 pont: jeles (5)

KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

Irodalom:

Kotelez6 irodalom:

e Puklus Zoltan, Szénasy Istvan: Villamos hajtasok, Elektronikus egyetemi jegyzet, Gydr, 2011.
e Haléasz Sandor: Villamos hajtasok, Egyetemi tankonyv, Miiegyetemi Kiado, Budapest, 1993.

Ajénlott irodalom:

e Kuslits Mérton: Allandomagneses szinkrongépek modellalapt iranyitasfejlesztése, Publio Kiadé Kft.,
Gy6r, 2016.

e Jon Boldea, S. A. Nasar: Electric Drives, Egyetemi tankonyv, Taylor & Francis Group, Boca Raton,
2006.

e Schmidt Istvan, Veszprémi Karoly: Hajtasszabalyozasok Elektronikus egyetemi jegyzet, Budapest,
2012.

e Shaahin Filizadeh: Electric Machines and Drives: Principles, Control, Modeling, and Simulation,
Egyetemi tankonyv, Taylor & Francis Group, Boca Raton, 2013.
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