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OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

A tantargy célja a mérnoki gyakorlatban el6fordul6 robot tipusok, robot programozasi alapok és a
robottechnika alapismeretek elsajatitasa. A tantargy a villamosmeérnoki alapozoé targyakra épitve a
robottechnikat, mint gyakorlatorientalt tudomanyt mutatja be. A szikseéges elméleti ismeretek
laborgyakorlatokon kertilnek elmélyitésre. A targy alapot képez tovabbi specialis robottechnikai
targyainkhoz.

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

1 Bevezetés a robottechnikaba

2 Ipari robotok rendszertechnikai ismertetése

3 Ipari robotok szerkezeti felépitése

4 Ipari robotok iranyitasanak alapjai, Pont és koordinata rendszerek, Robot
mozgésa a térben

5 Ipari robotok irdnyitasanak alapjai, Robotok Programozésa, Pontok,
koordinatak és mozgas a programozasi nyelvekben

6.7 Fejezetek a robotok fizikajabol, Koordinata transzformaciok, Direkt

kinematika

8 Robotok biztonsagtechnikéja
Egytittm{ikodo robotok

9
Mobil robotika
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10-12 Robot szoftver hasznalata
13 Ipari Robot bemutat6

14 ZH

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENTS METHOD

kollokvium

KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

A SZELearning oldal Robottechnika kurzusaban kozzétett tartalmak.

Szilagyi Zoltan, Ipari robotika kézikdnyv, Tatabanya 2018.

Mester Gyula, Robotika, Typotex 2011.

Laczki Balint Robottechnika, EDUTUS Egyetem 2012,
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