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OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

A hallgatok megszerezzék a villamos gépek miikodésével kapcsolatos 1ényeges szakmai ismereteket.
Ez az elméleti megalapozas eldsegiti az egyiittmiikodést, kommunikéciot az ezen a tertileten dolgozo
szakemberekkel, vagy a villamos gépek tervezéséhez, vizsgalatdhoz kapcsolodo teriileteken dolgozéd
szakembereknek hasznos a munkéjuk soran.

Mindezeket az alabbi ismeretek atadasan keresztiil éri el:

A tobbféazist rendszerek {6 kapcsolasi mddjainak, a magneses jelenségek €s terek alapjainak, f6bb
Osszefiiggéseinek megismerése. Az 4llg, luktetd és forgd magneses mezo 1étrehozésa és az allando
magnesek ismertetése. Az aszinkron gép €s szinkron gép mitkodésének bemutatésa, kiilon kiemelve a
jarmiiiparban alkalmazott véaltozatokat. A villamos gépek termikus jelenségei és hiitési modjai. A
gyartas fobb 1épéseinek attekintése.

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION
1. Elektromos jarmii €s hajtaslanca

Az elektromos jarmi rovid torténete. A hibrid és elektromos hajtaslanc f6bb komponensei. A
hatasfokmez0 és annak jelentése. Elektromos hajtasnal szoba johetd villamos gépek, azok f6bb
elényei, hatranyai.

2. Tobbtazist rendszerek, magneses terek és korok

Tobbfazisu rendszerek szimmetria feltételei, csillag €s delta kapcsolas ismertetése. A
latszolagos, a hatasos €s a meddo teljesitmény fogalma. A magneses jelenségek fogalmai
(indukcid, térerdsség, reluktancia, hiszterézis, orvénydram) és alapjai. A villamos gépben
keletkezd veszteségek, azok forrdsa. Az alland6 magnesek fajtai, tulajdonsagai és miikodésiik
egy magneses korben.

3. Aszinkron gép
Az aszinkron gép felépitése. A kalickas forgorészii gép miikodése, szlip fogalma és a gép

adattablaja. A gép veszteségei, hatasfoka, hatasfokosztalyok és a helyettesité képe,
energiamérlege. A gép nyomaték-fordulatszam jelleggorbéje és tizemallapotai. Motoros
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tizemben a stabil ¢s labilis tartomany. Aszinkron gépes hajtasok alapjai.

4. Szinkron gép

A szinkron gép felépitése. Az allandd magneses gép fogorészkialakitasai. A gép helyettesitd
képe és tizemallapotai. A gép nyomaték jelleggorbéi, a terhelési szog, stabil és labilis tartomany.
Kapcsolt reluktancia motor és az axialis fluxusu gépek.

5. Gyartastechnoldgia és mechanikai jelenségek

Villamos forgogép felépitése és gyartastechnoldgidja. Forgogépek melegedése €s hiitési modjai,

termikus hélozatok, szigetelési osztalyok. Villamos motorok zaja és rezgése, ezek forrasai.
Fordulatszam és szoghelyzet jeladok.

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD

KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

Az eléadasok Power-point anyaga

Retter Gy.: Villamosenergia-atalakitok. 1., Miiegyetemi Kiad6. Budapest, 1994.
Tomozi Gy.: Elektrotechnika (Hodossy Laszlo eléadasai alapjan), Gyor, 2004.

Elias G. Strangas: Notes for an Introductory Course on Electric Machines and Drives,
Michigan State University, Electric Machines and Drives Laboratory

e Stephen J. Chapman: Electric Machinery Fundamentals, McGraw-Hill
Science/Engineering/Math; 4th edition, 2005.
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