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OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

A tantargy célja, hogy hallgatok megismerjék a korszerti aszinkron és szinkron gépes hajtasok felépitését,
mikodési elvét, valamint a modern hajtasszabalyozasi mdodszereket.

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

onzultacio:
Bevezetés. Villamos hajtdsok fogalma, alkalmazasi teriiletei. Hajtds siknegyedei. Alapvetd
hajtasiranyitasi (motion control) feladatok attekintése: nyomaték-, sebesség- és pozicidszabalyozas,
kaszkad szabalyozasi elv. MATLAB/Simulink szimuldciés kornyezet megismerése a hajtasok
dinamikus viselkedésének vizsgalatdhoz.

onzultacio:
Aszinkron gépek tlizemtana (inditds, fékezés, forgasirdny és fordulatszdm valtoztatds). Frekvencia
valtoztatason alapuléd aszinkron gépes hajtas felépitése, miikodési elve. Kalickds forgorészii aszinkron
gép Park-vektoros modellje, szimulacids vizsgalata.

onzultacio:
Kalickas forgdrészii aszinkron gépes hajtas korszerii iranyitasi modszereinek attekintése: mezdorientalt
szabalyozas (field oriented control, FOC), kozvetlen nyomatékszabalyozas (direct torque control, DTC).
Aszinkron gépes hajtdsszabdlyozdsi modszerek szimuldciés vizsgalata MATLAB/Simulink

kornyezetben.

onzultacio:
Szinkron gépek tlizemtana (inditds, fékezés, forgasirany és fordulatszam valtoztatds). Frekvencia
valtoztatason alapuld szinkron gépes hajtas felépitése, milkodési elve. Allanddé mégneses szinkron
(permanent magnet synchronous, PMS) gép Park-vektoros modellje, szimulédcios vizsgalata.

onzultacio:
PMS gépes hajtds korszerll irdnyitdsi modszereinek attekintése: mezdorientalt szabalyozas (field
oriented control, FOC), kozvetlen nyomatékszabalyozas (direct torque control, DTC). PMS gépes
hajtasszabalyozési mddszerek szimulacios vizsgalata MATLAB/Simulink kornyezetben.
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SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD

A félév végén irasbeli vizsga.

KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

Boldea, S. A. Nasar: Electric Drives, Taylor & Francis, 2006.
S. Halasz: Villamos hajtasok, Miiegyetemi Kiad6, 1993.

Ajanlott irodalom:

B. K. Bose: Modern Power Electronics and AC Drives, Prentice Hall, 2002.

S. Filizadeh: Electric Machines and Drives: Principles, Control, Modeling, and Simulation, Taylor &
Francis Group, 2013.

M. Kuslits: Allandémdégneses szinkrongépek modellalapii iranyitésfejlesztése, Publio Kiado Kft., 2016.
Schmidt, K. Veszprémi: Hajtdsszabalyozdsok, Elektronikus egyetemi jegyzet, 2012.

M. Trzynadlowski: Control of Induction Motors, Academic Press, 2001.

P. Wach: Dynamics and Control of Electrical Drives, Springer, 2011.
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