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Targytematika / Course Description
Mechatronikai rendszerek tervezése

GKLM_MGTMO016
Targyfelelés neve /

Teacher's name: dr. Horvath Péter Félév / Semester: 2019/20/2
Beszamolasi forma /

Assesment: Vizsga

Targy heti 6raszama / Targy féléves 6raszama /

Teaching hours(week): 0/0/0 Teaching hours(sem.): 15/0/0

OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

A szaktargyak anyagénak integralasaval itmutatast adni komplex, mechatronikai szerkezetek tervezéséhez.

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

1. konferencia: Bevezetés a modszeres géptervezésbe. Koncepcioképzés. Funkcidstruktira felallitasa. Megoldasi
elvek keresése. Megoldasi elvek kombinalasa. Ertékelési €s kivalasztasi modszerek Féléves tervezési feladat kiadasa.

2. konferencia: Konstrukcios iranyelvek. Hajtaslancok dinamikai tervezése. DC és éptetdmotoros hajtas dinamikai
vizsgalata.

3. konferencia: Merev testekbdl allo rendszerek kinematikajanak és kinetikajanak ismétlése. Osszetett mechatronikai
rendszerek rendszeregyenletének felirasa Lagrange-egyenletekkel. Szabalyozott mechatronikai rendszerek
esettanulmanyai: szervokormany, f€krasegit6, aktiv felfliggesztés.

4. konferencia: Robotok kinematikai és dinamikai alapjai. Elemi forgatdsok és transzlaciok. A transzformacios matrix.
Példak direkt és mverz kinematikai feladatra. Tobbtestrendszerek kinematikajanak Denavit-Hartemberg-féle lefrasa.

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD

Alairas feltétele: f€léves tervezési feladat elfogadhaté szintii beadasa.

Félvkozi szamonkérés: az osztalyzatban a tervezési feladat pontszama és a tananyagot feloleld zarthelyi pontszama 50-
50% szazalékos aranyban vesz részt. Az osztalyzat a pontszam alapjan: 40-55%=2; 56-70%=3; 71-85%=4; 86-
100%=5.
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KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

Kiadott eléadasjegyzet (CD)
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