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OKTATAS CELJA / AIM OF THE COURSE

A tantargy célja, hogy megismertesse a hallgatokkal a motorvezérldk redszer- és hardverarchitekturajat, és a
velik szemben tamasztott kovetelményeket. Ismertesse a gépjarmiivekben leggyakrabban alkalmazott
buszhalozatokat (CAN, LIN, FlexRay, MOST), ezek elonyeit €és hatranyait, bemutassa a modern Otto- €s
Diesel motoros jarmiivekben alkalmazott szenzorokat és aktudtorokat. Tovabbi célja, hogy megismertesse az
applikdlas fogalmat, az applikdld eszkozoket és a szikséges szoftvereket. A targy betekintést nyujt
funkciofejlesztésbe, a Desing of Experiment vildgaba, valamint a hajtdslanc elemeinek tesztelésébe
MiL/SiL/HiL kornyezetekben.

TANTARGY TARTALMA / DESCRIPTION

1. hét: Bevezetés, félév menetének ismertetése:

Kovetelmények
Félév idbterve

2. hét: Szabalyozastechnika alapjai:

71 A szabalyozastechnika rovid sszefoglalasa
71 Szabalyozastechnika a jarmiivek esetében

3. hét: Motorvezérlok rendszerarchitekturaja:

A rendszerarchitektura fogalméanak ismertetése
Modellek ismertetése

A tamasztott kovetelmények ismertetése
Logikai és valds architektara elkiilonitése
Motorvezérl6k rendszerarchitekturaja
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4. hét: Buszhalézatok (CAN, LIN, FlexRay, MOST):

" Buszhaldzatok bemutatasa példakon keresztiil
7 Felhasznalasi teriileteik ismertetése

5. hét: Motorvezérlok hardverarchitektaraja:

A motorvezérldkkel szemben tdmasztott kovetelmények ismertetése
o Felépités
o Jelfeldolgozas
o Aktuatorok vezérlése
o Mikrokontrollerek architekturaja
T A fejlesztési korlatok és a jarmiiben valo izemelés bemutatasa

6. hét: Szenzorok a jarmiivekben:

Alkalmazasuk, fejlesztésilk motivacioja (Alkatrészek megovasa, tizemi tartoméanyok kiterjesztése,
emisszids értékek betartasa, Elirasok betartasa ,,OBD®)

Kovetelmények (Hémérséklet, rezonancia, nyomas, pulzacio, ...)

Szenzorok bemutatdsa valds példakon keresztiil

7. hét: Aktuatorok a jarmiivekben:

7 Alkalmazasuk, fejlesztésiik motivacioja (Alkatrészek megdvasa, lizemi tartomanyok kiterjesztése,
emisszids értékek betartasa, Eldirasok betartdsa ,,OBD®)

7 Kovetelmények (HOomérséklet, rezonancia, nyomas, pulzacio, ...)

7 Aktuatorok bemutatasa valos példakon keresztiil

8. hét: Funkciofejlesztés:

7 Egy funkcio fejlesztése az otlettdl a kész funkcioig

9. hét: Applikalas:

Az applikalas jelentése
Az applikalas menetének bemutatésa

10. hét: Applikalo eszkozok:

7 INCA-MDA mint megjelenitéeszkoz

11. hét: Applikalashoz sziikséges szoftverek:

Matlab-Simulink bemutatasa, a koncepcio és funkcidfejlesztés eszkozeként
ASCET bemutatasa a Matlab-Simulink versenytarsaként
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12. hét: Design of Experiment (DoE):

7 A DoE jelentése
C DoE menete
[ Alkalmazott modellek

13. hét: Rendszertesztek (MiL/SiL/HiL):

7 Modellalapt funkciofejlesztés
7 MiL/SiL/HiL tesztek
7 A jarmivek kalibralasa és tesztelése

14. hét: Ismétlés, félév zarasa

SZAMONKERESI ES ERTEKELESI RENDSZERE / ASSESMENT'S METHOD

A hallgatok a targyat vizsgan teljesithetik, a vizsga eredménye alapjan kapnak érdemjegyet. Legalabb elégséges
eredményt kell elérni a tantargy sikeres teljesitéséhez.

Az év végi jegy a kovetkezdképp alakul:

88 —100% =5
76 —87% =4
63 -75%=3
50-62%=2
<50%=1

KOTELEZO IRODALOM / OBLIGATORY MATERIAL

Eldadason elhangzott tananyag.

AJANLOTT IRODALOM / RECOMMENDED MATERIAL
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